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S 00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ST-0 Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicz-
nych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach remontu mieszkania budynku mieszkalnego
w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7.
kod CPV 4511100-8 i 45453000-7.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowia cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
Robét opisanych w podpunkcie 1.1. Specyfikacje Techniczng jako czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy odczytywac i rozumieé
w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1. Wymagania Ogolne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z
nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
1.3. Zakres Rob6t objetych ST
Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z w/w Specyfikacjami Technicznymi dla robot dotyczacych re-
montu mieszkania budynku mieszkalnego w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7.
1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z warunkami technicznymi, ST i po-
leceniami Inwestora.
1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy w terminie okre§lonym w Umowie Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaga-
nymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy i jeden komplet ST. W okresie przygotowania ofert Do-
kumentacja do wgladu znajduje si¢ w siedzibie Inwestora.
1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ inwentaryzacjg i projekt remontu opracowanym przez Krzysztofa
Struczyka we wszystkich. Dokumentacja Projektowa, ktérg Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy bedzie zawie-
ra¢ nastgpujace czesci:
- Projekt budowlany,
- Przedmiary robot
Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowa¢ dokumentacje;
1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot
2. Projekt objazdéw tymczasowych na czas budowy
3. Projekt organizacji i harmonogram Robo6t
1.4.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST
Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora stanowig czgs¢ umowy, a wyma-
gania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledoéw lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien natych-
miast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw
wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bgda zgodne z ST i pole-
ceniami Inwestora. Dane okre§lone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczal-
ne s3 odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac¢ bliskg zgodnos¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na nie-
zadowalajacg jakos$¢ remontu, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.
1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy i Tablica Informacyjna
Wykonawca jest zobowiagzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy, az do za-
konczenia i odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia za-
bezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony
Robdt. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca dostarczy i zainstaluje w miejscu uzgodnionym z Inwestorem Tablice
Informacyjne zgodne z wymaganiami Prawa Budowlanego. Tablice beda w utrzymywane przez Wykonawce przez caly okres
realizacji Inwestycji. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
ceng umowna.
1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania Robot Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci
dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) Lokalizacje magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i cickdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.



1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcy.
1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia
materiatdow wywolyjacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisa-
mi. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt beda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jed-
noznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otocze-
nia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzy-
mac zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organow administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szko-
dliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiajacy.
1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz, bedacych
wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budo-
wy. Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowsg dla wszelkiego rodzaju Robét, ktore majg by¢
wykonane w zakresie przelozenia instalacji na Terenie Budowy 1 powiadomi¢ Inwestora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia
Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpo-
wiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia.
1.4.9. Zaplecze budowy w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowigzek na wlasny koszt zorganizowaé zaplecze budowy oraz znac i stosowac w czasie pro-
wadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony pracy. W okresie trwania Robot Wykonawca bedzie utrzymywaé Teren Budo-
wy i Zaplecze Budowy.
Stosujac sie do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1)  Lokalizacj¢ i utrzymanie porzadku magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych.
2) Lokalizacje i utrzymanie porzadku szatni i pomieszczen socjalnych pracownikow.
3) Lokalizacje i utrzymanie porzadku sanitariatow.
4)  Lokalizacje i utrzymanie porzadku miejsca gromadzenia odpadow.
1.4.10. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w czasie wykonywania Robot
Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa. Za-
pewni wyposazenie w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony Zycia i zdrowia
personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepi-
sami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w ceng umowna.
1.5. Okreslenia podstawowe
Inwestor - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja Robot i do wystepowania w jego imieniu
w sprawach realizacji umowy.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego imieniu
w sprawach realizacji umowy.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicz-
nymi, zaakceptowane przez Inwestora.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedmiar - wykaz Robot z podaniem ich ilosci w kolejnoscei technologicznej ich wykonania.
2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw
Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do Robot Wy-
konawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialéw 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenie partii
(cze$ci) materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.
2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robdt, byly zabezpie-
czone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwos¢ do Robot i byty dostgpne do kontroli przez Inwestora.
Migjsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem
lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z Terenu Budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inwestora. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.



2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jedli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykony-
wanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 7 dni przed uzyciem materialu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

2.5. Certyfikaty i deklaracje
Inwestor moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

- deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okre§lona w pkt 1. i ktore spehiaj 3 wymogi Specy-
fikacji Techniczne;.

W przypadku materialow, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robdt bedzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty
wydane przez producenta. Jakickolwiek materiaty, ktore nie spetniaj g tych wymagan beda odrzucone.

3.SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$é
wykonywanych Robo6t. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji Robdt; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie
Roboét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowa. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonaw-
ca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wy-
brany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialdéw/sprzetu na
i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne pozwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkdéw i w sposdb ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inwestora. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow
transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskaza-
niach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ uzyte przez Wykonawcg pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog
publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materialow
i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz pole-
ceniami Inwestora. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inwe-
stora. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcee w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang, poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robodt lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji ub odrzucenia materiatlow i elementéw Robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inwestor uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkgji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzy-
maniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz w/w nastgpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- protokoty odbioru Robot,

- protokoty narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokument6w budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.



6.ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaj g nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu,
¢) odbiorowi wstgpnemu
d) odbiorowi koncowemu.
6.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w cza-
sie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot. Gotowos¢ danej czesci
Robot do odbioru zglasza Wykonaweca z jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
jednak nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inwestora . Jako$¢ 1 ilo§¢ Robot ulegajacych
zakryciu ocenia si¢ na podstawie dokumentow i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,
ST i uprzednimi ustaleniami.
6.2. Odbior czeSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robdt. Odbioru czesciowego Robdt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot.
6.3. Odbior ostateczny Robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 war-
tosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bez-
zwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora. Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zama-
wiajacego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych do-
kumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacjg Projektows i ST. W
toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikaja-
cych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Roboét uzupehiajacych i Robot poprawkowych. W przypad-
kach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robét uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdze-
nia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.
6.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru Robot jest protokét odbioru Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trak-
cie realizacji Umowy.
2. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
3. Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodnie z ST.
4. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.
5. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetyczne;j,
o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.
6. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedhug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru, komi-
sja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru. Wszystkie zarzqdzone przez komisj¢ Roboty popraw-
kowe lub uzupehiajace bedg zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robot poprawko-
wych 1 Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
6.4. Odbior koncowy
Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 6.3.
7.PODSTAWA PEATNOSCI
7.1. Ustalenia Ogélne
Podstawg ptatnoscei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za element Robot w podziale przyjetym w har-
monogramie rzeczowo-finansowym. Dla pozycji harmonogramu wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢
(kwota netto) podana przez Wykonawce w danej pozycji harmonogramu. Cena ryczaltowa pozycji harmonogramu bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specy-
fikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny ryczattowe bedg obejmowac:
= robocizng bezposrednia wraz z kosztami,
»  warto$¢ zuzytych materialtdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
=  ewentualnymi kosztami ubytkdw i transportu na plac budowy,
= warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,
= koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
= podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen ryczattowych nalezy doliczaé podatek 23% VAT.



S 01.1 Podloza i posadzki
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt posadzkowych zwig-
zanych z remontem budynku mieszkalnego w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7

kod CPV 45432100-5.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania rob6t ziemnych powierzchniowych. Zakres robot obejmuje:
- Roboty rozbiorkowe,
- Wykonanie warstwy niwelujaco-wyrownawczej,
- Wykonanie posadzki z wyktadzin z tworzyw sztucznych,
- Ulozenie cokotoéw z listwy PCV.
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne warunki wykonania robdt podano w ST-0 "Wymagania og6lne".
1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujagcymi odpowiednimi
normami i ST-0 "Wymagania ogolne".
2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST-0 "Wymagania ogdlne".
3.SPRZET
3.1 Do wykonania w/w robot wykorzystany jest sprzet:

3.2 Sprzet pomiarowy:
- niwelator
- poziomnica
- lata metalowa
- tasmy stalowe
4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE MATERIALU

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktére pozwola uniknaé¢ uszkodzen i od-
ksztatcen przewozonych materiatéw. Materiatly na budowg powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robdt podano w ST-0 "Wymagania og6lne".
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci robot, zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz z
Specyfikacja nr ST 00 Wymagania Ogolne. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania robdt posadzkowych nalezy przeprowa-
dza¢ przez poréwnanie z obowiazujacymi normami i przepisami wedtug protokotéw badan kontrolnych i atestow jakosci mate-
riatéw, protokotow odbiorow czesciowych podkiadu oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za pomoca ogledzin zewnetrznych
i pomiarow. W trakcie odbioru sprawdzi¢ nalezy :

- Sprawdzenie poziomu wykonania podktadu,
- Sprawdzenie ultozenia wyktadzin, dylatacji i szerokosci spoin,
7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne". Jednostkg obmiarowa jest:

- Roboty rozbidrkowe, m?
- Wykonanie warstwy niwelujaco-wyrownawczej, m?
- Wykonanie posadzki z wyktadzin z tworzyw sztucznych, m?
- Ulozenie cokotéw z listwy PCV mb

8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z Specyfikacja nr ST O Wymagania Ogolne. Roboty odbierze Inwestor po zakonczeniu wszelkich robot. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z ST 1 wymaganiami Inwestora jesli wszelkie pomiary i badania daty wynik pozytywny. Dopuszczalne od-
chylenia rzgdnej utozenia betonu podktadowego i nawierzchni nie moze by¢ wigksze niz 0,2 cm.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0gdlne wymagania dotyczace platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-0 "Wymagania ogdlne". Platnos¢ nalezy przyjmowac zgod-
nie z obmiarem i oceng jakosci robdt, w oparciu o wyniki pomiardw.
9.2. Cena jednostkowa wykonania robo6t obejmuje:
*  roboty przygotowawcze i pomiarowe
*  przygotowanie stanowiska pracy
*  wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w specyfikacji
»  prace porzadkowe



S 01.2 Tynki i malowanie
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot wykonczeniowych
tynkow i powtok malarskich zwigzanych z remontem mieszkania budynku mieszkalnego w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7

kod CPV 45432200-6.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania rob6t ziemnych powierzchniowych. Zakres robot obejmuje:
- Rozebranie drewnianej $cianki dziatowej,
- Wykonanie gtadzi gipsowych,
- Malowanie ptyt G-K ze szpachlowaniem cato$ci powierzchni plyt i gruntowaniem
- Przygotowanie podtoza z zagruntowaniem $cian i sufitow,
Malowanie 2x tynkéw wewnetrznych,
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne warunki wykonania robdt podano w ST-0 "Wymagania ogolne".
1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST-0 "Wymagania og6lne".
2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST-0 "Wymagania ogolne".
3.SPRZET
3.1 Sprzet pomocniczy

» mieszadta elektryczne
+ wiertarki 1 wkretarki reczne
» szpachle i kielnie
3.2 Sprzet pomiarowy:
- niwelator
- poziomnica
- lata metalowa

- tadmy stalowe

- laty stalowe
4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE MATERIALU

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich §rodkéw transportu, ktore pozwolg unikngé uszkodzen i od-
ksztatcen przewozonych materiatéw. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST-0 "Wymagania ogolne".
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci robot, zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz z
Specyfikacja nr ST 00 Wymagania Ogolne. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania tynkéw i okladzin nalezy przeprowadzaé
przez poréwnanie wykonanych tynkéw z obowiazujacymi normami i przepisami wedtug protokotow badan kontrolnych i ate-
stow jakosci materiatdw, protokotdow odbioréw czgsciowych podtoza i podkladu oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za
pomoca ogledzin zewnetrznych i pomiardow. W trakcie odbioru sprawdzi¢ nalezy :

» Badanie przyczepnosci tynku do podtoza poprzez opukiwanie tynku lekkim mtotkiem,
» sprawdzenie sposobu wykonania obrzutki,
» sprawdzenie wykonania narzutu z tynku renowacyjnego-wewngtrznego,
» sprawdzenie wykonania gladzi i elementéw na narozach,
» sprawdzenie kolorystyki i jakosci robot malarskich,
7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne". Jednostka obmiarowa jest:
- Wykonanie gtadzi gipsowych,
- Przygotowanie podtoza z zagruntowaniem $cian,
- Malowanie 2x tynéw wewnetrznych,
- Malowanie plyt G-K ze szpachlowaniem i gruntowaniem,
8. ODBIOR ROBOT

Zgodnie z Specyfikacjg nr ST O Wymagania Ogdlne. Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami Inwestora jesli
wszelkie pomiary i badania daty wynik pozytywny.

Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynkow od plaszczyzny i odchylenia krawedzi od linii prostej nie mogg by¢
wigksze niz 3 mm w liczbie nie wigkszej niz 3 sztuki na calej dlugosci dwumetrowej faty kontrolnej. Maksymalne odchylenia
powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego nie moga by¢ wigksze niz 2 mm na 1 metr. Niedopuszczalne sg wykwity w



postaci nalotow roztworow soli oraz trwale $lady zaciekoéw na powierzchni, odparzenia i pecherze.
9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1.0golne wymagania dotyczace platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-0 "Wymagania ogoélne". Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgod-
nie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiarow.
9.2. Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
*  roboty przygotowawcze i pomiarowe
*  ustawienie i demontaz rusztowan
. przygotowanie stanowiska pracy
*  wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w specyfikacji
*  prace porzadkowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane
PN-70 /B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
PN-B-06714 Kruszywa mineralne.
PN-B-19701 Cement.
PN-B-30020 Wapno.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
. PN-72/B-10122 Okfadziny z ptytek $ciennych ceramicznych szkliwionych. Wymagania i badania przy odbiorze.
. BN-79/6743-02 Plyty gipsowo-kartonowe.
. BN-72/8841-18 Roboty tynkowe. Tynki pocienione z zapraw plastycznych. Wymagania i badania przy odbiorze
. PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne do stosowania wewnatrz.
. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych - Arkady 1990 r.
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S 01.3 Stolarka drzwiowa
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot montazu stolarki
okiennej i drzwiowej zwigzanych z remontem budynku mieszkalnego w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7
kod CPV 45421100-5.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania robdt ziemnych powierzchniowych. Zakres robot obejmuje:
- Montaz drzwi wejsciowych,
- Montaz o$cieznic stalowych wewnetrznych,
- Montaz skrzydel drzwiowych wewngtrznych,
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST-0 "Wymagania ogolne".
1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST-0 "Wymagania ogo6lne".
2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST-0 "Wymagania og6lne".
3. SPRZET
3.1 Sprzet pomocniczy
* mieszadla elektryczne
 wiertarki i wkretarki reczne
» szpachle i kielnie
3.2 Sprzet pomiarowy:
- niwelator
- poziomnica
- lata metalowa
- tasmy stalowe
- laty stalowe
4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE MATERIALU
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktére pozwola unikna¢ uszkodzen i od-
ksztalcen przewozonych materiatdéw. Materialy na budowg powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST-0 ""Wymagania ogolne".
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci robot, zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz z
Specyfikacja nr ST 00 Wymagania Ogodlne. Sprawdzenie prawidtowosci montazu stolarki nalezy przeprowadzac przez poréw-
nanie z obowigzujagcymi normami i przepisami wedlug protokotéw badan kontrolnych i atestow jakosci materialow, protokotow
odbiorow czgéciowych oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za pomocg ogledzin zewngtrznych i pomiaréw. W trakcie od-
bioru sprawdzi¢ nalezy:

* badanie ptaszczyzn osadzenia stolarki,

» sprawdzenie wypelnienia szczelin piankg poliuretanowa,
» sprawdzenie osadzenia i ilo$ci dybli montazowych,

» sprawdzenie kolorystyki stolarki,

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne". Jednostka obmiarows jest:
- Montaz drzwi m?
- Montaz o$cieznic stalowych szt
- Montaz skrzydet drzwiowych, m?

8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z Specyfikacjg nr ST O Wymagania Ogolne. Roboty odbierze Inwestor po zakonczeniu wszelkich robot. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z ST 1 wymaganiami Inwestora jesli wszelkie pomiary i badania daly wynik pozytywny. Dopuszczalne od-
chylenia powierzchni stolarki od ptaszczyzny i odchylenia krawedzi od linii prostej nie moga by¢ wigksze niz 1 mm. Niedopusz-
czalne sg zarysowania, wykwity w postaci nalotdw roztwordéw soli oraz trwate slady zaciekéw na powierzchni, odparzenia i
pecherze.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0golne wymagania dotyczace platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-0 "Wymagania ogoélne". Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgod-
nie z obmiarem i oceng jako$ci robot, w oparciu o wyniki pomiarow.
9.2. Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:
*  roboty przygotowawcze i pomiarowe
. ustawienie i demontaz rusztowan
*  przygotowanie stanowiska pracy
»  wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w specyfikacji
*  prace porzadkowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-88/B-10085/A2 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych - Arkady 1990 r.

S 02. Roboty sanitarne
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét sanitarnych zwigzanych z
remontem mieszkania budynku mieszkalnego w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7
CPV 45330000-9
Instalacja wodociggowa CPV 45332200-5
Instalacje kanalizacyjne CPV 45332300-6
Instalacje gazowe CPV 45333000-0
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania rob6t sanitarnych instalacji wewnetrznej, przyltacza wo-
dy i przylacza kanalizacji z biologiczng oczyszczalnia $ciekow.
Zakres robdt obejmuje:
- wykonanie kanalizacji wewng¢trznej z rur PCV,
- wykonanie montazu bialego osprzetu,
- wykonanie sieci wodociggowej z rur PE-RT
- wykonanie montazu bialego osprzetu,
- wykonanie instalacji wewnetrznej gazowej z rur stalowych i miedzianych,
pomiary wykonanej instalacji.
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST-0 ""Wymagania ogolne".
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1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST-0 "Wymagania ogolne".
2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-0 "Wymagania og6lne". Materiaty uzyte do budowy instala-
¢ji powinny spetnia¢ warunki okre§lone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny
posiada¢ aprobate¢ techniczng.
3.SPRZET
3.1 Do wykonania w/w rob6t wykorzystany jest sprzet pomocniczy:

e gictarka do rur,
palniki do lutowania miedzi,
gwinciarka,
ucinacze,
spawarki,
zgrzewarki,
lutownice,
wiertarki,
e inne elektronarzgdzia,

4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE MATERIALU

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktére pozwola unikna¢ uszkodzen i od-
ksztatcen przewozonych materiatdw. Materialy na budowg powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST-0 "Wymagania ogolne".

5.2. Roboty przygotowawcze

Projektowang trasy kanalizacji i rur wodociggowych oraz miejsca zainstalowania osprzetu nalezy wyznaczy¢ w bu-
dynku na $cianie w sposob trwaly i widoczny. Nalezy sprawdzi¢ trase ukladanych przewodow pod wzgledem kolizji z
istniejacymi instalacjami a w razie potrzeby dokonac korekty trasy.
5.3. Roboty montazowe

Instalacj¢ sanitarna nalezy montowaé¢ zgodnie z warunkami technicznymi jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie ( Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.) oraz Polskimi Normami.
5.4. Pozostale roboty

Bruzdy do utozenia przewoddw instalacji sanitarnych oraz wypehienie przejsécia przez przegrody budowlane wykonac
nalezy ze sztukg budowlang i wytycznymi zawartymi w specyfikacji robot.
5.5. Pomiary

Badanie instalacji wodociagowej zgodnie z normg PN-81/B-10700/00 nalezy przeprowadzi¢ probe szczelnosci.
Préba szczelnos$ci powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z wymaganiami normy PN-81/B-10700. Szczelno$¢ odcinka
przewodu bez wzgledu na $rednicg powinna by¢ taka. aby przy probie hydraulicznej ci$nienie wykazane na manometrze
nie spadto w ciaggu 30 minut ponizej warto$ci ci$nienia probnego ( 1,5 x ci$nienia pracy ). W zadnym miejscu badanej in-
stalacji nie moze wystgpi¢ nieszczelno$¢. Do pomiaru ciSnien probnych nalezy uzywaé manometru, ktéry pozwala na bez-
btgdny odczyt zmiany cisnienia o 0,1 bar. Powinien on by¢ umieszczony mozliwie w najnizszym punkcie instalacji. Po
zakonczeniu budowy przewodu i pozytywnych wynikach proby szczelnosci nalezy dokonaé jego ptukania uzywajac do
tego czystej wody. Predkos¢ przeptywu czystej wody powinna by¢ tak dobrana, aby mogta wyptuka¢ wszystkie zanie-
czyszczenia mechaniczne z przewodu. Przewdd mozna uznaé¢ za dostatecznie wyptukany, jezeli wypijajaca z niego woda
jest przezroczysta i bezbarwna. Przewody wodociagowe wody pitnej nalezy poddaé dezynfekcji za pomoca roztworow
wodnych wapna chlorowanego lub roztworu podchlorynu sodu. Czas trwania dezynfekcji powinien wynosi¢ 24 go-
dziny. Po usuni¢ciu wody zawierajacej zwigzki chloru nalezy przeprowadzi¢ ponowne ptukanie. Wode w instalacji wodo-
ciggowej nalezy przebada¢ bakteriologicznie. Dopuszcza si¢ rezygnacje z dezynfekcji przewodu, jezeli wyniki badan bak-
teriologicznych wykonanych do ptukania przewodu wykaza,, Zze pobrana probka wody spelnia wymagania dla wody do
picia i wody na potrzeby gospodarcze.
Po wykonaniu instalacji, przed zakryciem i zaizolowaniem rurociagdéw, zgodnie z Warunkami Technicznymi Wy-

konania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych nalezy dokonaé probe szczelnosci i dokonac¢ odbioru robot zgodnie z
normg PN-81/B-10700/00 oraz PN-81/B-10700/01. Instalacja kanalizacyjna podlega odbiorom czg$ciowym oraz odbiorowi
koncowemu. Ten pierwszy obejmuje fragmenty instalacji przewidziane do zakrycia jeszcze przed zakonczeniem prac bu-
dowlano-montazowych. Probe szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ przed zakryciem rurociaggéw. Szczelno$¢ przewodow
pionowych sprawdza si¢ w czasie swobodnego sptywu przez nie wody, poziomych za$§ przez napetnienie wodg instalacji
powyzej miejsca (kolana) potaczenia pionu z poziomem. Odbiér koncowy wymaga przedstawienia dokumentacji powyko-
nawczej, protokotéw odbiorow czesciowych oraz dokumentacji techniczno-ruchowe;j.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci robot, zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz z
Specyfikacja nr ST 00 Wymagania Ogolne. Wykonawca powinien przedtozy¢ inspektorowi nadzoru wszystkie pomiary ,
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$wiadectwa zgodnosci , atesty i gwarancje producenta dla stosowanych materialow oraz inwentaryzacj¢ geodezyjnej powy-

konawcza.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne".

Jednostka obmiarowsa jest:
- wykonanie kanalizacji wewnetrznej z rur PCV, kpl.
- wykonanie montazu bialego osprzetu, kpl.
- wykonanie sieci wodociaggowej z rur PE-RT, kpl.
- wykonanie montazu bialego osprzetu, kpl.
- wykonanie instalacji wewngtrznej gazowej z rur stalowych i miedzianych, kpl.

pomlary wykonanej instalacji. kpl.

8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z Specyfikacja nr ST O Wymagania Ogolne. Roboty odbierze Inwestor po zakonczeniu wszelkich robot. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami Inwestora jesli wszelkie pomiary i badania daty wynik pozytywny. Przy odbiorze
powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty :
- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania robot
- dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot
- dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatlow
- protokoly ewentualnych czeSciowych odbioréw poprzednich faz robot
- protokoly pomiarow
- o$wiadczenie Wykonawcy o wykonaniu instalacji zgodnie z obowiazujacymi przepisami
swiadectwa i aprobaty techniczne
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne wymagania dotyczace platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania ogdlne". Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z
obmiarem i oceng jako$ci robot, w oparciu 0 wyniki pomiaréw.
9.2. Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
. zakup, dowoz, roztadunek, segregacje i magazynowanie materiatu
*  roboty przygotowawcze i pomiarowe
*  przygotowanie stanowiska pracy
»  wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w specyfikacji
*  prace porzadkowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-74/H-74200. Rury stalowe ze szwem gwintowane.
2. PN-79/H-74244. Rury stalowe ze szwem przewodowe.
3. PN-76/B-02865. Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie. Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Instalacja
wodociggowa wewngetrzna przeciwpozarowa.

4. PN-81/B-10700.00. Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbio-
rze.

5. PN-81/B-10700.01. Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy od-
biorze. Instalacje kanalizacyjne.

6. PN-81/B-10700.02. Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbio-

rze. Przewody wody zimnej i cieplej z rur stalowych ocynkowanych.
7. PN74/C-89200. Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.
8. PN-81/C-89203. Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
9. PN-71/B-10420. Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i badania przy odbiorze.
10. PN-76/M-75001. Armatura sieci domowej. Wymagania i badania.
11. PN-85/M-75002. Armatura przemystowa instalacji wodociagowej. Wymagania i badania.
12. PN-85/M-75178/00. Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Wymagania i badania.
13. BN-74/6366-03. Rury polietylenowe typ 50. Wymiary.
14. BN-74/6366-04. Rury polietylenowe typ 50. Wymagania techniczne.
15. PN-84/H-74219 Rury stalowe bez szwoéw walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
16. PN-84/H-74219 Rury stalowe bez szwu.
17. ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych.”

S 03. Roboty elektryczne

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych zwig-
zanych z remontem mieszkania budynku mieszkalnego w Bolestawcu ul. Gdanska nr 39/7.

CPV 45310000-3
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
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wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania robot elektrycznych instalacji wewnetrzne;.
Zakres robdt obejmuje:
- montaz opraw o$wietleniowych
- montaz przewodow elektrycznych prowadzonych w bruzdach budowlanych $ciennych i w rurkach sufitowych w
budynku
- gniazd jednofazowych
- lacznikéw instalacji o§wietleniowe;j

pomiary wykonanej instalacji
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST-0 ""Wymagania ogolne".

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST-0 "Wymagania ogolne".
2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w ST-0 "Wymagania ogolne". Materiaty uzyte do budowy instala-
cji elektrycznej powinny spetnia¢ warunki okre§lone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku
normy powinny posiada¢ aprobate¢ techniczng.

2.1 Oprawy o$wietleniowe:

Inwestor zada opraw o$wietleniowych klasy 1. Ptaska oprawa, nastropowa i zwieszana. Klasa bezpieczenstwa I.
Stopien szczelnosci IP20. W sanitariatach i pomieszczeniach ,,mokrych” stopien szczelnosci IP44. Wyposazone w elektro-
niczny uktad zasilajacy. Raster: podwdjnie paraboliczne lustrzane aluminium Rozsyt $wiatta: bezposredni. Obudowa: wy-
tlaczane aluminium, malowana na kolor bialy. Na wszystkie zamontowane oprawy Wykonawca udzieli minimum 5 lat
gwarancji.

2.2 Osprzet elektryczny:

Inwestor zada osprzgtu o Klasie bezpieczenstwa 1. Stopien szczelnosci IP20. W sanitariatach i pomieszczeniach
,,mokrych” stopien szczelnosci IP44. Obudowa kolor bialy. Na caly zamontowany osprzgt Wykonawca udzieli minimum 5
lat gwarancji.

3. SPRZET
4. TRANSPORT I MAGAZYNOWANIE MATERIALU

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich §rodkow transportu, ktoére pozwolg unikngé uszkodzen i od-
ksztatcen przewozonych materiatow. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt
Ogolne warunki wykonania robdt podano w ST-0 "Wymagania ogo6lne".
5.2. Roboty przygotowawcze
Projektowang tras¢ przewodu oraz miejsca zainstalowania osprzetu nalezy wyznaczy¢ w budynku na $Scianie w sposob
trwaly i widoczny. Nalezy sprawdzi¢ tras¢ ukladanych przewodéw pod wzglgedem kolizji z istniejacymi instalacjami a w
razie potrzeby dokona¢ korekty trasy.
5.3. Roboty montazowe
Instalacj¢ elektryczng nalezy montowaé zgodnie z warunkami technicznymi jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie ( Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.) oraz Polskimi Normami PN-94/E-05033 ,
PN-87/E-05110/05, PN-93/E05009/61, PN-93/E-05009/51 i Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.
5.4. Pozostale roboty
Bruzdy do utozenia przewodow elektrycznych oraz wypehienie przejscia przez przegrody budowlane wykona¢ nalezy
ze sztukg budowlang i wytycznymi zawartymi w specyfikacji robot.
5.5. Pomiary
Po wykonaniu instalacji nalezy dokonac jej pomiaréw tj. pomiardw rezystancji izolacji oraz pomiaréw skutecznosci
ochrony przeciwporazeniowe; .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci robot, zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz z
Specyfikacja nr ST 00 Wymagania Ogolne. Wykonawca powinien przedtozy¢ inspektorowi nadzoru wszystkie pomiary ,
$wiadectwa zgodnosci , atesty i gwarancje producenta dla stosowanych materiatow oraz inwentaryzacj¢ geodezyjnej powy-

konawcza.
7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne". Jednostka obmiarowa jest:
- montaz opraw oswietleniowych szt.
- montaz przewodow elektrycznych prowadzonych w bruzdach budowlanych $ciennych i sufitowych mb
- gniazd jednofazowych, szt.
- lacznikéw instalacji oswietleniowej szt.
- pomiary wykonanej instalacji kpl.
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8. ODBIOR ROBOT

Zgodnie z Specyfikacja nr ST O Wymagania Ogolne. Roboty odbierze Inwestor po zakonczeniu wszelkich robot. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z ST jesli wszelkie pomiary i badania daty wynik pozytywny. Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone
nast¢pujace dokumenty :

- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania robot

- dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot

- dokumenty dotyczace jakos$ci wbudowanych materialow

- protokoly pomiaréw

- o$wiadczenie o wykonaniu instalacji elektrycznej zgodnie z obowigzujacymi przepisami

- $Swiadectwa i aprobaty techniczne
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne wymagania dotyczace platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-0 "Wymagania ogdlne". Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z

obmiarem i oceng jako$ci robot, w oparciu o wyniki pomiarow.

9.2. Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:
. zakup, dowoz, roztadunek, segregacje i magazynowanie materiatu
*  roboty przygotowawcze i pomiarowe
*  przygotowanie stanowiska pracy
»  wszelkie prace zwigzane z wykonaniem prac wskazanych w specyfikacji
»  prace porzadkowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-94/E-05033

PN-87/E-05110/05

PN-93/E05009/61

PN-93/E-05009/51

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.

SNk WD =
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